（一）视频勘查箱
1.在线式视频采集：

支持网线与硬盘录像机设备直连下载，通过选择通道和时间段，对视频进行单选、多选下载操作。

2.离线式视频采集：

2.1支持硬盘读取，自动识别硬盘、检测厂商类型，自动读取通道以及通道视频下载。 

2.2硬盘对拷机：支持2.5、3.5寸盘 ，支持系统及资料区快速拷贝，支持FAT、NTFS、Linux（ext2、ext3、ext4）全区拷贝及全盘拷贝；具有数据擦除功能、对比功能。 

2.3 VGA采集盒：最大视频采样不低于1920*1200@30fps；辅助工具包（各类连接线等）

☆3.移动图像工作站硬件：CPU性能不低于处理器主频5.4GHz，24核心，32线程；内存：≥64G；硬盘：≥2T SSD；独立显卡，显卡芯片：不低于RTX4080，显存≥16G；，显存位宽≥256bit；显示屏≥17寸，分辨率：≥2K；其他：网卡、声卡、鼠标、键盘等。

4.具备兼容USB3.0的移动硬盘和U盘；移动硬盘：USB3.0及以上接口，容量不低于2T，数量不少于4块；U盘：USB3.0及以上接口，容量不低于128G，数量不少于8个；

5.具备备份硬盘，满足大容量视频采集需求

SATA硬盘：容量不低于2T，数量不少于3块；硬盘底座：1台；

6.手持式激光测距仪。最大测量距离不低于80m；精度正负3mm；校正板，监控专用色彩、变形校正板。

7.摄像头采集：

具备点位信息采集；具备GPS坐标信息采集;具备点位朝向采集；

8.具备全制式全频段基站信息同步采集，WIFI信息采集。

支持WiFi信息采集；一键式无损采集三大运营商全部制式的基站信息，包括中国电信CDMA/FDD-LTE的基站信息，中国移动GSM/TD-SCDMA/TDD-LTE基站信息及中国联通GSM/WCDMA/FDD-LTE基站信息；全制式内置模块采集，无需SIM卡，能够更快捷、更精确的采集现场基站信息，并且不产生任何费用。
（二）多功能物证翻拍架
含多功能物证翻拍设备、定向反射设备、偏振光摄影仪、激光光源、脱影灯、环形照明光源等（至少包含脱影灯箱1个、均匀光灯1个、检偏镜1个、起偏镜1个、滤光片5个、环形照明关源1个、激光光源1个、多功能物证翻拍架1个。）

（三）海量视频信息快速检索系统

1.支持集群式管理构架；

1.1系统可增、删并发设备数量，实现联网模式下处理集群的扩容。

1.2具有用户管理、案件信息管理、案件视频资料导入、案件视频资料存储管理、案件视频数据分析处理、案件视频智能审看、案件研判、案件线索报告生成等功能。支持新建、修改、清理、删除案件信息，查看案件信息，收藏案件。支持导入视频文件的预览及其基本信息查看；支持对导入视频进行时间矫正，支持根据时间偏移量批量校正，并支持批量处理。支持存储空间显示；

2.具备后台全自动视频智能分析处理能力；

2.1支持全自动的后台智能分析，导入视频后无需人为干预自动处理；支持后台同时对多段视频进行智能分析，并实时显示分析处理进度。

2.2支持对视频目标分类检索：人是否带帽、是否打伞、是否带包、性别、年龄、上衣类型、上衣图案、下衣类型、下衣图案、上下身颜色；机动车身颜色；三轮车、两轮车颜色等特征进行检索。支持多种条件叠加检索。

2.3设备支持在视频处理的过程中可同时审看已处理好的视频任务，无需等待处理全部结束。支持对视频处理参数设置，（处理优先级，是否摘要处理，是否提取车牌、预置车牌省份，场景设定），并支持批量处理.

3.具备摘要压缩处理功能，将不同时间段的视频融合叠加观看，达到缩短调阅视频时间的目的；

3.1支持同一摄像头下的多段视频按照时间顺序进行播放、并统一设定条件进行检索功能。

★3.2支持双精度(秒级精度、帧级精度)播放控制功能，在播放时间线上做视频的快速定位，在播放时间线增加更准确精度控制，可以实现视频向前向后30秒的任何一个位置，精确度≤0.1秒。（需提供软件界面截图）。

3.3支持浓缩播放并支持浓缩播放规则设置。

3.4具有基于样本图片的以图搜图功能，样本图片可直接从系统中标记的价值图像获取，无需截取到本地，检索结果按相似度排序。支持打点截取视频片段、多片段拼接功能；在拼接过程可任意调换片段顺序。

4.支持绊线、区域等智能规则检索；

★4.1绊线排查：可进行单方向及双方向设定，具有触线及越线两种规则设置。（需提供软件界面截图）
4.2区域排查：可设置关注、非关注区域，进入、离开区域，均可进行单方向及双方向设定。

★4.3支持目标碰撞，即快速、准确统计出所选视频文件中所有人、非机动车、机动车目标出现的频次、文件碰撞结果、分组碰撞结果。（需提供软件界面截图）
5.支持颜色检索、车牌分析检索等查找手段；

具有基于目标颜色的检索过滤手段，支持手动选择颜色或使用吸管从图像样本取色的方式对目标进行检索过滤。支持车牌号提取、检索，车辆车牌识别结果与视频相关联。支持对车牌信息进行检索，手动编辑车牌识别结果。支持视频图像增强处理:具备调整亮度、对比度等功能。

6.具备基于GIS地图的轨迹展示应用，以及摄像头标注管理等功能；

具备时空分析功能，支持基于GIS的测距、测速等研判手段。支持在地图上标注摄像机。标记的价值图像在地图上可按时间先后顺序自动生成轨迹。支持基于车牌的检索功能，并可根据检索出的车牌，自动在地图上形成轨迹。

7.可与视频监控平台实现对接，可直接获取监控平台视频进行处理；支持与第三方监控平台对接，支持获取监控平台监控点位结构树，支持选定点位、设定时间段，批量检索平台监控录像，并支持将检索的平台监控录像批量导入到本设备中进行分析处理。

8.支持基于海量视频应用的任务分配、人员管理等系统管理功能；

具备用户管理功能，实现对用户信息管理，并提供基于用户类型的权限精细化管理和控制。支持图上作战功能，在地图上圈选区域，自动定位区域内的摄像头，支持选定时段，任务分配等相关操作。

9.支持多客户端同时联网工作；

9.1支持多用户同时登录。

★9.2支持客户端对图片中的人像进行修复，可以通过视频抓帧或者本地上传图片。（需提供软件界面截图）
10.支持和“移动式视频快速查找系统”联网工作，达到信息共享、协同作战的目的。

移动式视频快速查找系统共享。案件汇总为文本汇报+视频汇报方式，文本汇报自动生成标准的文本内容，并且基于标准汇报模板进行选择性编辑或导出。
11.配置不少于2台相关服务器、网关、接口、存储等物品；

☆12.配套4台图像工作站硬件：CPU性能不低于处理器主频3.7GHz，24核心，32线程；内存：≥128G；硬盘：≥8T SATA、≥2T SSD；独立显卡，显卡芯片：不低于RTX4080，显存≥16G；显存位宽≥256bit；显示屏：≥2K，双屏≥23寸，分辨率：≥2560×1440；其他：网卡、声卡、光驱、鼠标、键盘等；

☆13.配置4台移动图像工作站硬件：CPU性能不低于处理器主频5.4GHz，24核心，32线程；内存：≥64G；硬盘：≥2T SSD；独立显卡，显卡芯片：不低于RTX4080，显存≥16G；，显存位宽≥256bit；显示屏≥17寸，分辨率：≥2K；其他：网卡、声卡、鼠标、键盘等。

（四）移动式视频快速查找系统
1.具备后台全自动视频智能分析处理能力；

支持全自动的后台智能分析，导入视频后无需人为干预自动处理。支持对视频处理参数设置，（处理优先级，是否摘要处理，是否提取车牌、预置车牌省份，场景设定），并支持批量处理。具有浓缩播放功能，在不丢失视频信息的条件下可根据审看需要对设定的触发规则之内及之外的视频分别调整播放倍数的功能；系统应支持压缩视频播放时间的自动变速功能，并支持有无目标及是否触发规则等多种压缩规则，并支持对规则内、外的视频进行单独的播放参数设置。

2.具备摘要压缩处理功能，将不同时间段的视频融合叠加观看，达到缩短调阅视频时间的目的；

支持同一摄像头下的多段视频按照时间顺序进行播放、并统一设定条件进行检索功能。支持分段播放的功能，支持将当前播放的视频文件平均分配为四等份同步播放 视频审看播放窗口具有目标框显示控制功能；可选择显示或隐藏目标框。具有规则排查功能；并支持多种排查规则的任意叠加检索。支持使用CPU或GPU模式进行深度学习分析。

3.支持绊线、区域等智能规则检索；

3.1 绊线排查：可进行单方向及双方向设定，具有触线及越线两种规则设置，触线规则即触线便检测目标，越线检测目标必须越过绊线才检测目标。

3.2 区域排查：可设置进入区域或离开区域，均可进行单方向及双方向设定。

★3.3 具有基于样本图片的以图搜图功能，样本图片可直接从系统中标记的价值图像获取，无需截取到本地，检索结果按相似度排序。（需提供软件界面截图）
4.支持颜色检索、车牌分析检索等查找手段；

4.1 颜色检索：具有基于目标颜色的检索过滤手段，支持手动选择颜色或使用吸管从图像样本取色的方式对目标进行检索过滤。支持车牌分析，车辆车牌识别结果与视频相关联；支持视频图像增强处理:具备调整亮度、对比度等功能。支持视频图像增强处理：可对当前图像或图片帧进行图像增强参数的调节，包含：去雾，增强，去噪，锐化，色彩平衡，镜头畸变，色彩增强，奇偶场分离等功能，可保存上一次图像增强后的参数，在下次审看时直接应用。

5.具备基于GIS地图的轨迹展示应用，以及及摄像头标注管理等功能；

5.1 具备时空分析功能，支持基于GIS的测距、测速等研判手段。

5.2 支持在地图上标注摄像机，标记的价值图像在地图上可按时间先后顺序自动生成轨迹。

6.在联网的情况下，支持接入“海量视频信息快速检索系统”进行协同工作，接受来自“海量视频信息快速检索系统”分配的任务，并可共享和查看其中的资料。

支持海量视频信息快速检索系统共享。案件汇总为文本汇报+视频汇报方式，文本汇报自动生成标准的文本内容，并且基于标准汇报模板进行选择性编辑或导出。
☆7.移动图像工作站硬件：CPU性能不低于处理器主频5.4GHz，24核心，32线程；内存：≥64G；硬盘：≥2T SSD；独立显卡，显卡芯片：不低于RTX4080，显存≥16G；，显存位宽≥256bit；显示屏≥17寸，分辨率：≥2K；其他：网卡、声卡、鼠标、键盘等。

（五）视频图像多功能播放处理软件
1、支持500种以上不同类型的视频文件的播放；包括但不限于avi、h264、hik、mp4、mg4等500种以上常见及非常见监控视频格式；

2、支持多窗口同时播放不同类型的监控视频文件，包括1、4等窗口选择；

3、支持视频截图的快速标注；支持视频片段的剪切；

4、支持实时调整视频画面质量，包括色调、对比度、亮度、饱和度等；

5、具备对嫌疑目标进行比对，支持对比目标叠加、放大等对比手段；支待循环播放等手段；

6、支持线索编辑、线索分组；支持对分组线索的自动播放，有效展现线索信息。

7、安装有正版ps软件，版本：Photoshop CC 2018及以上；

8、安装有正版Adobe premiere软件，版本:premiere cs6及以上；

☆9.图像工作站硬件：CPU性能不低于处理器主频3.7GHz，24核心，32线程；内存：≥128G；硬盘：≥8T SATA、≥2T SSD；独立显卡，显卡芯片：不低于RTX4080，显存≥16G；显存位宽≥256bit；显示屏：≥2K，双屏≥23寸，分辨率：≥2560×1440；其他：网卡、声卡、光驱、鼠标、键盘等；

（六）视频图像处理系统
1、具备视频图像增强处理功能

★1.1单图处理方法：不少于100种处理方法支持对单图的处理；

★1.2序列处理方法：不少于90种处理方法支持对序列的处理；

2、针对如雾天、夜间等特定条件下所采集的视频或图像进行优化处理。

2.1去雾：不少于两种去雾方法；支持对单张图像、多帧序列图像的处理；

2.2低照度增强：提供低照度增强功能，利用序列图像通过调整增强倍数、时间域滤波帧数，空间域滤波宽度、时间域滤噪因子等参数，对低照度图像进行增强，并降低一定的噪声。

3、针对如模糊等特定条件下所采集的视频或图像进行优化处理。

可以对图像中的模糊区域生成模糊方向指向图，可以高亮显示模糊轨迹；可将由于运动原因造成的模糊图像进行清晰化处理，提供手动去运动模糊和自动去运动模糊两种方式，支持对单张图像、多帧序列图像的处理；并可设置排除区域，只对非遮挡区域进行去模糊处理。支持九宫格展示，快速找到最佳参数；可将由于焦距原因造成的模糊图像进行清晰化处理，提供手动去散焦模糊和自动去散焦模糊两种方式，支持对单张图像、多帧序列图像的处理；可设置排除区域，只对非遮挡区域进行去模糊处理。支持九宫格展示，快速找到最佳参数；可将对既有运动模糊又有散焦模糊的模糊图像进行清晰化处理，支持对单张图像、多帧序列图像的处理；可自动估计模糊图像中的模糊核，用以去除图像中的抖动模糊，并可设置排除区域，只对非遮挡区域进行去模糊处理

4.具备人脸清晰化处理功能

★4.1单张正面重建：具备单张正面重建的功能，支持处理出单个结果和批量结果；支持库文件的选择，至少包括性别、脸型、年龄、脸部描述方案，其中脸部描述方案不少于6种（包含但不限于4点法、6点法、7点法、8点法、9点法及自定义点）； 

★4.2单张含姿态重建：具备单张含姿态人像重建功能，支持人脸姿态的任意左右偏转、俯仰角度（1度为单位）的调整，支持对环境光强、直射光强、内核角、外核角的调整，并提供滑块方式可进行细微调整；支持模型参数的保存和载入。
5.车牌等清晰化处理功能

提供对序列图像超分辨率的功能，通过设置放大比例、插值类型等基础参数，将低分辨率序列图像生成为高分辨率单张图像，其中插值类型有不少于3种；支持序列超分辨时同步去除图像中的运动模糊；支持序列超分辨过程中结果的迭代显示。

6、具备抖动图像稳定化等功能；

★6.1针对不同的图像质量，稳定化方法不少于四种；可对目标的运动类型进行设置；

★6.2支持标准帧窗口和当前帧窗口的联动；配准结果展示方式不少于3种；支持配准页面中标准帧、配准结果、当前帧的图像显示；支持同步所有帧的配准点，支持清除所有帧的配准点。

7.具备全自动全景拼接等图像制作功能；多帧融合：系统自动识别序列图像中每帧图像的清晰和模糊区域，自动将清晰区域拼接出一副新图片。

8.具备时间性视频条目打点、剪切、复制等常规非线性制作功能；

序列图像以多帧图像方式在序列轨道上显示，系统自动为序列图像的每一帧命名；提供对序列图像基础播放功能，包括播放、暂停、前一帧、后一帧、到头、到尾、变速播等按钮，支持对序列总帧数和当前播放帧的显示，并可快速定位到指定的帧；支持在序列轨道上鼠标右键选择单帧移到图像对象轨道进行处理、选择单帧或多帧移到新的序列图像或已有的序列图像中；支持将序列轨道上选定的单帧或多帧图像另存为指定格式的图像文件，支持将选中的序列帧生成为标准格式的视频文件；支持对序列图像中的帧按名称进行排序，也可以在序列轨道上手动拖动序列帧进行顺序的调整；支持对序列帧的全选、反选、删除操作。

9、具备常规的播放浏览功能。具备视频基本播放控制功能，如：当前播放进度时间的显示和视频时长的显示、播放速度的设置、上一帧下一帧操作、视频到头到尾操作、对当前播放帧截图、循环播放等；

☆10、图像工作站硬件：CPU性能不低于处理器主频3.7GHz，24核心，32线程；内存：≥128G；硬盘：≥8T SATA、≥2T SSD；独立显卡，显卡芯片：不低于RTX4080，显存≥16G；显存位宽≥256bit；显示屏：≥2K，双屏≥23寸，分辨率：≥2560×1440；其他：网卡、声卡、光驱、鼠标、键盘等；

（七）影像真伪鉴定系统
1、提供图像增强功能

系统支持直方图、亮度对比度、空间域锐化以及亮度曲线，支持颜色空间转换，支持色彩分离

2、EXIF信息检测：提取图像的EXIF信息，获取图像的成像时间、成像GPS信息、数据精度、相机类型、分辨率、光圈、压缩类型、软件修改信息等，

3、图像量化表和霍夫曼表信息检测：支持查看比对JPEG图像量化表和霍夫曼表信息以及图像隐藏编辑信息，判断图像是否被篡改

4、光照一致性：可检测图像中不同物体的照射光线方向是否一致，判断图片是否存在篡改。景深差异性：以伪彩色模糊核方式展示图像中同景深物体的模糊类型和模糊程度，以此判断图片中是否存在篡改。图像JPEG压缩检测：检测JEPG是否经过二次压缩或多次压缩，显示2~64频段的DCT系数直方图，是否存在梳妆锯齿现象，检测JPEG二次压缩。噪声一致性：通过中值滤波、冲击滤波、高斯滤波、小波软值滤波、BM3D滤波等多种滤波算法检测图像噪声，通过图像噪声的差异性发现图像篡改痕迹

5、透视关系分析：通过对图像的透视关系标定,分析图像中目标是否符合透视关系,同时基于标定关系可以计算目标高度、长度等

6、图像重采样：通过图像重采样分析，判定图像是否经过编辑处理，支持调节块大小和阈值进行多次检测；CFA插值检测：通过计算图像区域问题点的个数占整个区域的比率与给定阀值进行比对，检测区域是否经过篡改和篡改区域定位

7、DCT：通过提取图像的DCT统计特征，对图像特征进行降维，利用降维后的图像特征检测图像是否经过区域复制粘贴篡改，并对篡改区域进行定位

8、SIFT特征点：根据图像内容提取图像的SIFT描述子特征，利用提取的SIFT描述子特征计算描述子之间的欧氏距离，利用最近描述子的欧式距离比值与预设阈值进行比较，通过SIFT描述子匹配检测，实现图像的区域复制粘贴篡改检测；

9、视频资料连续性：对视频中时间码信息进行读取并检测视频帧数，在时间数轴上显示实际视频帧数，峰值图能直接展现帧率变化，具备自动定位时码，自动识别时码能力

10、帧间相关性：通过逐帧检测视频内帧间相关性系数，统计并输出帧间相关性曲线，从而判断视频内是否存在篡改

11、运动向量检测：通过视频解码宏块的运动向量分析，判定视频是否存在篡改

★12、通过人工智能算法自动检测图像中的疑似篡改区域，并显示疑似篡改区域的位置及其疑似篡改指标值，支持通过调整检测阈值对检测结果进行优化。（提供公安部检测报告扫描件）

★13、通过人工智能算法对视频是否存在AI换脸进行检测，可以对视频中多张人脸同时检测，并给出人脸的疑似篡改指标值；（提供公安部检测报告扫描件）

★14、通过人工智能算法对图像的伪造拼接区域进行检测，显示人脸疑似篡改区域和人脸疑似篡改指标值；（提供公安部检测报告扫描件）

★15、通过人工智能算法对视频和图像中的人脸进行真伪检测，可以对视频中多张人脸同时进行检测，给出每张人脸的DCT频谱特征图、人脸疑似篡改指标值及帧号。（提供公安部检测报告扫描件）

★16、针对视频质量较好的正面清晰人像自动检测人脸皮肤像素变化得到人体心率信号，通过人工智能算法对视频中人脸进行真伪检测，给出心率信号频谱图和人脸疑似篡改指标范围；（提供公安部检测报告扫描件）

★17、眨眼特征检测：自动检测图像中的人脸，通过智能算法检测视频中人脸的 眨眼特征来判断人脸真伪，给出眨眼特征波形图。（提供公安部检测报告扫描件）

18、操作记录全程记录每一步操作过程、操作记录可视化、可展开、可收缩。

19、生成符合公安部物证检验报告模板的检验报告；检验报告同时可附带与检验记录、检验过程、比对数据相关的附件。

☆20、图像工作站硬件：CPU性能不低于处理器主频3.7GHz，24核心，32线程；内存：≥128G；硬盘：≥8T SATA、≥2T SSD；独立显卡，显卡芯片：不低于RTX4080，显存≥16G；显存位宽≥256bit；显示屏：≥2K，双屏≥23寸，分辨率：≥2560×1440；其他：网卡、声卡、光驱、鼠标、键盘等；

（八）人像鉴定分析系统

1、支持人像同一性认定及三维人像采集、建库。

可用正面、左右侧面图片进行人脸三维重建。可管理三维人像库（支持三维数据的增、删、改、查），可将三维重建结果直接入库，可对库中三维人像数据进行姓名、性别等基本信息的标注。支持导入高精度三维人像扫描仪扫描的三维人像数据。

2、具备形态比对功能，按照表格方式自动显示检材与样本比对结果

支持两点法对检材、样本特征图像做归一化处理。人像形态特征：预置人像形态特征不少于 300种。

3、具备测量比对功能，采用双屏显示测量比对检材与样本

支持人像测量标注；系统可自动计算测量特征值，特征值类别包括距离、角度、指数特征

4、支持三维人像重建功能，可加载扫描图像、身份证照片、视频截图等；

5、生成符合公安部物证检验报告模板的检验报告；检验报告同时可附带与检验记录、检验过程、比对数据相关的附件。

☆6、图像工作站硬件：CPU性能不低于处理器主频3.7GHz，24核心，32线程；内存：≥128G；硬盘：≥8T SATA、≥2T SSD；独立显卡，显卡芯片：不低于RTX4080，显存≥16G；显存位宽≥256bit；显示屏：≥2K，双屏≥23寸，分辨率：≥2560×1440；其他：网卡、声卡、光驱、鼠标、键盘等；
（九）视频数据恢复及取证系统
1、支持对监控硬盘、阵列、录像设备、镜像文件等视频数据恢复和视频残留碎片提取和重组；

2、支持自动识别监控视频存储介质、行车记录仪、执法记录仪及其他存储介质

3、无需设备的密码，能够快速、深度提取录像设备和视频存储介质中的视频

4、智能识别监控视频文件的通道号码，检查文件是否被循环覆盖、是否被删除

5、支持监控硬盘因分区丢失、误删除、误格式化、循环覆盖、黑客破坏等的恢复操作

6、对扇区中重写生成的碎片文件实现文件重组，并提取播放

7、针对需要提取的目标视频文件快速进行提取。

☆8、图像工作站硬件：CPU性能不低于处理器主频3.7GHz，24核心，32线程；内存：≥128G；硬盘：≥8T SATA、≥2T SSD；独立显卡，显卡芯片：不低于RTX4080，显存≥16G；显存位宽≥256bit；显示屏：≥2K，双屏≥23寸，分辨率：≥2560×1440；其他：网卡、声卡、光驱、鼠标、键盘等；
（十）数码摄像机
4k及以上画质；

≥12倍光学变焦；

总像素≥2000万像素；

最低照度≤1.7 lux

最快快门速度：≤1/10000秒

最大帧率≥120fps

色温设置范围：不低于2300-15000K之间

液晶屏≥3.5 英寸；

支持双卡槽及以上；支持Wi-Fi和NFC；

10、广播级专业手持式摄录一体机配备镜头罩、大眼罩、靴盖、附件靴套件、USB电缆、交流适配器、电源线、可充电电池组、充电器、无线遥控器、储存卡、锂电池等官方标配配件

11、储存卡不低于512G；电池不低于2块，其中1块不低于6000mAh。

（十一）数码照相机
全画幅相机

1.1传感器尺寸≥35*23mm，电子取景器；有效像素≥2000万；

1.2高速连拍速度≥15幅/秒；对焦点数≥400个；

1.3触摸显示屏≥3英寸，200万像素，≥170°可视角度；最快快门速度：≤1/30000秒

1.4支持双卡槽及以上；支持HDMI、WIFI、蓝牙、USB等；

1.5微单相机配备(12-24，24-70，70-200)f2.8镜头(共3个)
1.6配备镜头罩、靴盖、USB电缆、交流适配器、电源线、可充电电池组、充电器、储存卡、锂电池等官方标配配件，其中储存卡不低于2张、512G；原装电池不低于2块。

1.7配置碳纤维三脚架，UV镜、偏振镜、背包等；

全画幅相机

2.1传感器尺寸≥35*23mm，电子取景器；有效像素≥4500万；

2.2高速连拍速度≥9幅/秒；对焦点数≥400个；

2.3触摸显示屏≥3英寸，200万像素，≥170°可视角度；

2.4最快快门速度：≤1/8000秒

2.5支持双卡槽及以上；支持HDMI、WIFI、蓝牙、USB等；

2.6变焦镜头1个：焦距：100-400mm、最大光圈值≤4.5

2.7变焦镜头1个：焦距：24-70mm、最大光圈值≤2.8；

2.8定焦镜头1个：焦距：50mm、最大光圈值≤1.2；

2.9定焦镜头1个：焦距：85mm、最大光圈值≤1.2；

2.10配备镜头罩、靴盖、USB电缆、交流适配器、电源线、可充电电池组、充电器、储存卡、锂电池、等官方标配配件，其中储存卡不低于2张、512G；原装电池不低于2块。

2.11配置碳纤维三脚架，UV镜、偏振镜、背包、单反转微单镜头配件等。

(十二)多功能打印一体机

1、功能：双面打印，双面复印，双面扫描，支持网络打印，网络扫描，U盘扫描；

2、A4打印速度：≥35页/分钟；

3、复印最大分辨率：≥600dpi*600dpi

4、打印最大分辨率：≥1200dpi*1200dpi；

5、颜色支持：黑白及彩色；

6、纸张类型：A3，A4，A4R，A5R，A6R，B4，B5，B5R，8K，16K，16KR；

7、存储≥256G SSD；

（十三）人像智能鉴定工作站

1.基础功能

★1.1人像统一鉴定功能（1:1）：支持人像的主观比对、客观比对功能、支持人像似然率检测功能；

1.2.支持案件卷宗管理、固定检材和样本、检材图像预处理、主观比对、客观比对、检材视频管理、鉴定结果输出、资源管理、人像库管理、用户权限管理等功能；

☆1.3 支持输入、显示、保存格式为jpg、jpeg2000、png和bmp等图像格式。

★2.该产品具备公安部质量检测报告

★3.支持人像比对功能（1：N），支持比对账号实现自建库功能，每个账号不少于2个自建库权限；

4.省内联网功能

★4.1支持免费与省厅后续建设涉案视频库对接的相关需求；

☆4.2.省内使用时，不限制账号，支持PKI登录民警使用，可实现每分钟不少于80路并发全库比对需求。

5.全国联网

☆5.1.具备对接全国智鉴系统设备能力；

★5.2.能够实现本省数据与外部数据随时关闭或开启的需求；

☆5.3.在满足省内民警比对本省数据库的前提下，可满足开通不少于60个查询全国互联互通数据的比对工作。

硬件要求

1.采购5台标准机架式服务器

参数如下：

1.1 CPU:≥24核、主频≥2.2Ghz、≥2颗；

☆1.2 GPU：符合算力要求的国产GPU，单台服务器算力达到亿级以上人像特征值同时比对能力；

1.3 内存：8×32GB/DDR4规格，≥16个内存插槽；

1.4 阵列卡：主流raid卡，支持raid 0/1/10/5/50/6/60，缓存≥1G，支持超级电容；

1.5 硬盘：2×240G SATA SSD，≥6×8TB SATA HDD，4×1.9TB SATA SSD,整机支持≥12块2.5’/3.5’热插拔硬盘位；

1.6 网络：≥2×10G网口；

1.7 电源：适配以上硬件性能功率的电源，配备冗余电源；

1.8 管理：独立管理端口，带外管理。

2.按照情况配置其他必要配件。

（十四）

1.投标人及设备制造商需提供软件原厂免费升级服务承诺函并加盖双方公章（格式自拟）
2.为确保采购质量，终验前，采购方可视需要，按招标文件中的设备技术要求对中标供应商的产品进行测试，如发现与投标内容严重不符或者其他虚假应标情况的，必须更换设备至符合招标要求，因供应商原因造成严重后果的，将按程序报相关部门变更中标资格，并将其列入政府诚信投标黑名单，按照相关合同约定追究法律责任（提供承诺函，格式自拟）

☆为必须响应项，如若不满足视为实质性不响应。

核心产品为“移动式视频快速查找系统、视频图像处理系统”
